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1.

1.1

1.2

Inledning

Allman information for anvandare

Varje produkt har inspekterats noggrant efter tillverkningen for att kunna erbjuda hogsta kvalitet och

tillférlitliga prestanda. Las produkthandboken noggrant innan du installerar och tar produkten i drift.

>

>

Installation, idrifttagning och underhall av produkten far endast utféras av utbildade
fackpersonal som har auktoriserats av anlaggningsoperatoren i enlighet med detta.

Manualen bor tillhandahallas slutanvandaren.
Manualen kan komma att andras eller revideras utan féregaende meddelande. Eventuella
andringar i produktens specifikation, konstruktion och/eller komponenter kanske inte trycks

omedelbart utan forst nar efter revidering av handboken.

Nar handboken hanvisar till "Valve Zero / Zero™ avses det slutliga ventilpositionen vid pneumatisk
trycket har slappts ut helt fran lagesregulatorns OUT1-port. Ventilens nollage kan t.ex. skilja sig mellan

linjar direkt och reversering. (DA/RA).
| handelse av andra problem som inte anges i denna bruksanvisning, vanligen kontakta omedelbart
till EPS.

Positioneraren ar ett tillbehdr till reglerventilen, se darfor till att lasa den tillampliga
bruksanvisningen for reglerventilen fére installation och drift.

Tillverkarens garanti

>

>

For sakerhets skull ar det viktigt att félja instruktionerna i bruksanvisningen. Tillverkaren
ansvarar inte for skador som orsakas av anvandarens forsumlighet.

Eventuella andringar eller reparationer av produkten far endast utféras om det anges i denna
bruksanvisning.

Personskador och fysiska skador som orsakas av att kunden modifierar eller reparerar
produkten utan féregaende samrad med EPS ersatts inte. Om nagra andringar eller
modifieringar ar nédvandiga, vanligen kontakta EPS direkt.

Garantiperioden for produkten ar (18) manader fran leveransdatum om inget annat anges

pa annat satt. Leveransdatum kan kontrolleras genom att tillhandahalla LOT NO. eller SERIAL NO. till
0sS.

Tillverkarens garanti galler inte for produkter som har utsatts for misshandel eller olyckor,
andringar, modifieringar, manipulering, férsumlighet, missbruk, felaktig installation, brist pa rimlig

omsorg, reparation eller service pa nagot satt som inte forutses i dokumentationen for
produkten, eller om modell- eller serienumret har andrats, manipulerats, skadats eller tagits bort;
skador som uppstar vid leverans, pa grund av force majeure, fel pa grund av 6verspanning, eller

kosmetisk skada. Olampligt eller felaktigt utfért underhall upphaver denna begransade garanti.




2. Produktbeskrivning

2.1

2.2

Allméant

RE20 Smart ventillagesstallare styr ventilens slaglangd exakt som svar pa en insignal pa 4~20mA
fran styrenheten. Inbyggd mikroprocessor optimerar lagesregulatorns prestanda och ger

unika funktioner som autokalibrering och PID-reglering.

Huvudfunktioner och funktioner

> LCD-display gor det mojligt fér anvandaren att Overvaka positionerarens status.
> Anvandaren kommer latt att forsta hur man anvander 4 knappar eftersom det fungerar pa
samma satt i alla versioner av firmware-granssnitt.

> Nar en ovantad situation som en tillfallig blackout intraffar, tar var positioneringsstarttid endast
0,5 sekund, vilket kan minimera ventilens rérelse och darmed 6ka sakerheten i systemet.

» Lagesregulatorn fungerar normalt aven vid plotsliga férandringar i matningstrycket och / eller hog
vibrationsmiljo.

» Metoden for automatisk kalibrering ar mycket enkel.
» Fordelen med den mycket laga luftférbrukningen ar att driftskostnaderna kan sénkas avsevart i
storskaliga anldggningar.

» Den ar kompatibel med de flesta styrenheter.
> Munstycken kan installeras dven pa faltet for att minimera forekomsten av jakt och optimera
driftsférhallandena.

Ventilsystemet blir mer stabilt genom att avge en analog aterkopplingssignal.
Olika ventilkarakteristika kan justeras - linjar, snabboppning, EQP och
anvandarinstalining dar anvandaren kan goéra 5 eller 21 punktskarakteriseringar.

VvV V

Tight Shut - Close och Shut - Open kan stallas in.
PID-parametrar kan justeras i falt utan ndgon extra kommunikator.
Splitintervall 4~12mA eller 12~20mA kan stallas in.

VVVYVYY

Driftstemperatur for lagesstallare ar -30 ~ 85 °C (Kontrollera certifierad explosionssaker
temperatur vid omgivningstemperatur)

Med handkalibreringsfunktionen kan nollpunkt eller slutpunkt stallas in manuellt.

Den har skyddsklass IP66.

Pulverlackering av polyester motverkar korrosion.

Underhallet av lagesstallaren ar enkelt tack vare den moduluppbyggda innerstrukturen.

VVYVYYVY




23 Markning Beskrivning

. MODEL : Anger modellnummer och eventuella tillval for
lagesregulatorn.

. INGRESS PROTECTION : Indikerar kapslingens skyddsgrad.

. INPUT SIGNAL : Indikerar insignalomradet.

. OPERATING TEMP. : Anger den tillatna driftstemperaturen.

e  SUPPLY PRESSURE : Anger intervallet for matningstryck.

. SERIENUMMER : Anger det unika serienumret.

*  YEAR.MONTH : Anger tillverkat ar och manad.

. AMBIENT TEMP. : Anger den tillatna omgivningstemperaturen for explosionsskydd.
. Ui, li, Pi, Ci, Li : Anger tillatna elektriska data i certifikatet.

Du kan ocksa se detaljerna i certifikatet.

X Forsiktighetsatgarder
Var forsiktig sa att du inte anvander flyktiga I16sningsmedel (hardare for snabblim, aceton, WD-

40, etc.) pa markskylten. Det tryckta innehallet kan raderas.




24 Produktkod
REZ20 foéljer suffixsymbolerna enligt féljande.

RE20 (1 ]/2]|3]|4][5]||6]|7

Typ av rorelse L: Linjar (Lagesstallaren ar fast pa stalldonets hogra
R: bygel.) Roterande

Typ av agerande S: Enkel
D: Dubbel

0: 10 ~40 mm ( standardtyp)
1: 20~ 100 mm (standardtyp)
2

Spak Typ

e 2. 90~150mm(standardtyp)
Rotary 5: Namur

Ledning - typ av 1: G1/2-Rc1/4

2: G1/2-1/4NPT
luftanslutning

Matarblock 0: Ingen
1: + Métblock

[6] Alternativ 0: Ingen

1: + Positionssandare

Driftstemperatur

(Ej explosionssaker) "

S: -30~85C

) Detta alternativ avser endast produktens normala driftstemperatur och ar inte relaterat till explosionssaker

temperatur. Se "2.6 Certifikat" fér explosionssaker temperatur.




2.5

Produktspecifikation

Modell

RE20

Material i huset

Hus : Aluminium
Lock : Polykarbonat

Typ av rorelse Linjar Rotary
Typ av agerande Enkel / Dubbel
Ingangssignal 4~20mA DC
Minsta strom Signal 3,2 mA
Tillforseltryck 0,14 ~ 0,7 MPa (1,4 ~ 7 bar)
Stroke 10 ~ 150 mm 55~ 110°
Impedans Max. 500Q @ 20mA DC

Luftanslutning

Rc 1/4 eller 1/4 NPT

Anslutning fér méatare

Rc 1/8 eller 1/8 NPT

Ledningsgenomforing G1/2
Skydd mot intrangning IP66
Drifttemperatur -30°C ~ 85°C (-22°F ~ 185°F)
Linjaritet +0,5% F.S.
Hysteres +0,5% F.S.
Kanslighet +0,2% F.S
Repeterbarhet +0,3% F.S.

Flodeskapacitet

70 LPM (Sup.=0,14 MPa)

Luftférbrukning

Under 2 LPM (Sup.=0,14 MPa vid tomgang)

Utgangskaraktaristik Linjar, Quick Open, EQ%, Anvandarinstallning
Vibration Ingen resonans upp till 100 Hz @ 6G
Luftfuktighet 5-95% RH @ 40°C
Aterkopplingssignal (tillval) 4~20mA (DC 9~28V)
Vikt 1,7 kg (3,7 Ib)

Malning av underredet

Pulverlackering med polyester




2.6

Delar och montering

ok wh=

Basskydd6
PCB-skydd7
Huvud PCB8
Vridmoment motor9
Huvudaxel10

Fig. 2-1: sprangskiss

. Pilot

. Pilotblock

. Basenhet

. Aterkopplingsspak
. Manometerblock
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2.7 Produktens dimension

209.7 209.7
Conduit 164.2 45 Conduit 164.7 45
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Fig. 2-2: RE20LFig .23 RE20R
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3. Installation

3.1 Sékerhet
Vid installation av lagesstallare, var noga med att Iasa och folja sékerhetsanvisningarna.

> Alla ingangs- eller matningstryck till ventil, stalldon och / eller andra relaterade enheter maste

stangas av.
yi j \ » Anvand bypassventil eller annan stédutrustning for att undvika att hela systemet "stangs av".
> Kontrollera att det inte finns nagot kvarvarande tryck i stalldonet.
>

Lagesstallaren har en ventilationslucka for utblasning av intern luft och dranering av internt
kondensvatten.

Vid installation av lagesregulatorn maste ventilationsluckan vara vand nedat. Annars kan

kondensvattnet orsaka skador pa kretskortet.

Vent cover

Vent cover

AlER Yy

the direction of the earth

Fig. 3-1: Korrekt placering av ett ventilationsskydd

3.2 Verktyg for installation

» Sexkantsnyckelsats for sexkantsbultar
» (+) & (-) Skruvmejslar
»  Skruvnycklar for sexkantsbultar

12




3.3 Linjar l&gesstallare Installation
Linjar lagesstallare bor installeras pa ventiler med linjar rorelse, t.ex. sates- eller spjallventiler som

anvander membran- eller kolvstalldon med fjdderatergang.

3.3.1 Linjar lagesstallare Installation av Standard spak typ

Fig. 3-2: exempel pa installation

Innan du fortsatter med installationen maste du kontrollera att féljande komponenter finns tillgangliga.

lagesstallare

Aterkopplingsspak och spakfjader

M6-mutter och fjaderbricka (for fastsattning av aterkopplingsspaken pa en huvudaxel)
Faste, bultar och brickor fér lagesstallare eller givare - medfdljer ej lagesstallaren
Anslutningsstang - medféljer inte Iagesstallare

VVVVYVYYV

3.3.2  Sékerhet
For att kunna anpassa lagesstallaren pa stalldonets bygel maste ratt konsol tillverkas.

Beakta foljande viktiga punkter nar ett faste konstrueras.
>0 Lagesstallarens aterkopplingsspak maste vara vertikal mot ventilspindeln vid 50% av ventilens

slaglangd.

> Anslutningsstangen pa stalldonsklamman for aterkopplingsspaken skall installeras pa ett
sadant satt att ventilens slaglangd sammanfaller med motsvarande siffra i "mm" som ar
markerad pa

aterkopplingsspak. Felaktig instéllning kan orsaka dalig linjaritet

13
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3.3.3  Standard lagesstallare av spakmodell Installationssteg

1. Montera lagesstallaren med fastet som tillverkades i foregadende steg genom att dra at bultarna.

Bracket

M8 * 1.25P Balt

Actuator Yoke

Fig. 3-3: Linjar (standard spak typ)

2. Montera lagesstallaren med fastet pa stalldonets bygel -
DRA INTE AT FASTETET HELT.

3. Anslut anslutningsstangen till stalldonets klamma. Halavstandet pa aterkopplingsspaken ar 6,5

mm, s& anslutningsstangens ytterdiameter boér vara mindre dn 6 mm.

14
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4. Anslut tillfalligt en luftfilterregulator till stélldonet. Tillfor tillrackligt med lufttryck till stalldonet for att

positionera ventilens slaglangd till 50% av den totala slaglangden.

Fig. 3-4: Linjar (standard spak typ)

5. For in kopplingsstangen mellan aterkopplingsspaken och spakfjadern. Kopplingsstdngen maste
vara placerad uppat fran spakfjadern enligt bilden nedan till vanster. Om den ar placerad nedat
frdn spakfjadern, som visas i den hogra bilden nedan, kommer anslutningsstangen eller

spakfjadern att slitas ut snabbt pa grund av foér stark spanning.

’/“‘“‘\\ /"/-;-\\

0 X
/ N/ \

Q \ / Q \
A ;f|||||\|r|\|||\|||||||\||h¥||||\|||‘,l

A \ 75 |60 T 75 60
|_Connection bar \\ /’

\\ Lever spring % . P
\\ - /’ \‘\‘——_—_—”/

Fig. 3-5: Korrekt satt att fora in kopplingsstangen mellan aterkopplingsspaken och spakfjadern

15
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6. Kontrollera om aterkopplingsspaken ar vertikal mot ventilspindeln vid 50% av ventilslaget. Om
den inte @r vertikal, justera fastet eller anslutningsstdngen sa att den blir vertikal. Felaktig

installation kan orsaka dalig linjaritet.

PN
APt

"y
LTI R Iﬁllllllllllllllll
— < [—

i

Fig. 3-6:  Linjar aterkopplingsspak och ventilspindel

7. Kontrollera ventilens slaglangd. Slagnumren ar ingraverade pa lagesregulatorns
aterkopplingsspak. Placera kopplingsstangen vid det nummer pa aterkopplingsspaken som

motsvarar det dnskade ventilslaget. For att justera, flytta konsolen, kopplingsstangen eller bada.

X Den effektiva linjara aterkopplingsspakens vinkel ar 60 grader

Sinlinad: 75 ||||||||||1||||||||||I||||||'f}||||||||||||||||
aglangd: 75mm
e ©

N—

o~
||||||||||1||||||||||I|||||||||||||I||||||ﬁ||[

Slaglangd: 45mm C
100 75 60 45 30

" hdl \-——/

Fig. 3-7:  Linjar aterkopplingsspak och placering av kopplingsstangen

16
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8. Efter installation av lagesstallaren mandvreras ventilen fran 0% till 100% slaglangd med hjalp av
f direktluft till stalldonet. Vid bade 0% och 100% ska aterkopplingsspaken inte vidréra spakstoppet,
som sitter pa lagesstallarens baksida. Om aterkopplingsspaken vidror stoppet bor

lagesstallaren installeras langre bort fran stalldonets centrum.

Lever stopper

Fig. 3-8: Aterkopplingsspaken far inte vidréra spakstoppet vid 0% ~ 100% ventilslag.

9. Efter installationen, dra at alla bultar pa fastet och kopplingsstangen.

17



3.4

3.41

Roterande lagesstallare Installation

Roterande lagesstallare bor installeras pa ventiler med roterande rorelse, t.ex. kul- eller
vridspjallsventiler som anvander kuggstang, bygel eller andra typer av stalldon vars spindel

roterar 90 grader. Innan installationen pabdrjas, sékerstall att foéljande komponenter finns tillgangliga.

Komponenter

Lagesstallare

Sats for roterande faste (2 delar)

4 st x skruvar med nyckelhuvud (M6 x 1P x 10L) : For lagesstallaren och det 6vre fastet
4 st x skruvar med nyckelhuvud (M6 x 1P x 15L) : Fér konsoluppsattningen

4 st x M6 muttrar : For konsolsatsen

4 st x M6 fjaderbrickor : For konsolsatsen

Bultar och brickor for att fasta konsolen pa stalldonet - medféljer inte Lagesstallare

' ——
i L
(o

I

VVVVVYVYYV

jimi
J

b

Q,
o jams]

Fig. 3-9: Roterande Namur-typ




3.4.2  Information om rotationsfaste
Den roterande konsolsatsen (medfoljer Lagesstallare) innehaller tva komponenter. (men de Ovre
A fastena for gaffelspakstyp och Namur-typ ar olika). Fastet ar utformat for att passa pa stalldon med
20 mm, 30 mm och 50 mm spindelhdjd (H) enligt VDI/VDE 3845-standarden. Se tabellen nedan for

hur du justerar konsolens hdgjd.

Stilldonets Markning av skruvhal
spindelhojd AL B-L AR BR
(H)
20 mm H:20 H: 20, 30 H:20 H: 20, 30
30 mm H:30 H: 20, 30 H:30 H: 20, 30
50 mm H:50 H:50 H:50 H:50
o8 Y
/
H: 20
H: 30
H: 50
| H: 0
H: 50
H: 50 H: 20, 30
H: 20, 30

Lower bracket B

Bild 3-10: Roterande konsoler och Lagesstallare
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3.4.3

Actuator Stem

—_

(]
N

! i |

Fig. 3-11: Stalldonets spindelhdjd Fig . 3-12: Sprangskisser av konsoler

Installationssteg for roterande lagesstallare

Kontrollera stalldonets spindelhéjd och justera konsolerna med hjalp av konsoltabellen ovan.

Montera fastena pa stalldonet. Det rekommenderas att anvanda fjaderbrickor sa att bultarna inte
lossnar vid vibrationer.

Stall in stalldonets rotationslage pa 0%. For enkelverkande stélldon ar det enkelt att kontrollera
0%-punkten genom att inte fillféra nagot tryck till stalldonet. For dubbelverkande stalldon,
kontrollera stalldonsspindelns rotationsriktning - medurs eller moturs - genom att tillféra tryck till
stalldonet.

Montera lagesstallaren pa konsolen. Det ar mycket viktigt att lagesstallarens huvudaxel och
stalldonets spindel ligger ratt i férhallande till varandra. Dalig uppriktning av huvudaxeln och
stalldonets spindel minskar lagesregulatorns hallbarhet pa grund av onddiga krafter pa

huvudaxeln.

Fig. 3-13: Uppriktning av huvudaxelns centrum

5. Dra at lagesstallaren och fastet med bultar efter kontroll av lagesstéllarens position.
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4. Anslutning - luft

4.1 Sakerhet

>
>
>

Tillforseltrycket ska vara rent och torrt - undvik fukt, olja och damm.

Rekommenderas alltid att anvéanda luftfilterregulator (t.ex. FR10-serien).

OMC har inte testat lagesregulatorns funktion med nagra andra gaser an ren luft.
Kontakta OMC om du har nagra fragor.

4.2 Tillforseltryck Forhallande

VVVVYYV YV

Torr luft med en daggpunkt som ar minst 10 °C lagre &n omgivningstemperaturen.
Undvik dammig luft. Anvand filter pa 5 mikron eller mindre.

Undvik olja.

Overensstammer med 1SO 8573-1 eller ISA 7.0.01.

Omradet fér matningstryck ar 0,14 ~0,7 MPa (1,4 ~ 7 bar)

Stall in luftfilterregulatorns tryckniva 10% hogre an stalldonets fijaderomradestryck.

4.3 Rorledningens skick

» Se till att rorets insida ar fri fran hinder.
» Anvand inte rérledningar som ar klamda eller uppvisar nagon form av skador.
& » Rorledningen bér ha en innerdiameter pa mer an 6 mm (ytterdiameter 10 mm) for att bibehalla
flodeshastigheten.
» Langden pa rorledningssystemet bor inte vara extremt lang. Langre rérledningssystem kan
paverka flodeshastigheten pa grund av friktionen inuti rérledningen.
4.4 Anslutning - rérdragning med stalldon

4.4.1 Enkelverkande stalldon

Enkelverkande lagesstallare ar installd for att endast anvanda OUT1-port. Lagesregulatorns OUT1-port ska

anslutas till stalldonets matningsport vid anvandning av enkelverkande fjaderatergangsstalldon.

Fig. 4-1: Enkelverkande linjart stalldonFig . 4-2: Enkelverkande roterande stalldon

4.4.2 Dubbelverkande stélldon
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Dubbelverkande lagesstallare ar installda for att anvanda OUT1- och OUT2-port. Nar insignalen

okar kommer matningstrycket att matas via OUT1-porten.

[ —

Fig. 4-3: Dubbelverkande linjart stalldon Fig . 4-4: Dubbelverkande roterande stélldon
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5. Anslutning - Strom

5.1 Sakerhet

> Innan du ansluter terminalen maste du se till att strdmmen &r helt avslagen.
ﬁ » Anvand ringkabelsko for att skydda mot vibrationer eller annan yttre paverkan.
» Lagesstallaren anvander vanligtvis 4~20mA DC. Lagsta ampere for lagesstallarens insignal ar
3,2 mA, men maximal ampere for insignalen bor vara 24 mA eller lagre.

> lagesstéllare med PTM-alternativ maste foérses med 9~28V DC separat.
» Anslut INTE spanningskalla (9~28V DC) till ingang (4~20mA DC) (IN+, IN-) eftersom det kan
orsaka fel pa kretskortet.

» lagesstallare bor vara jordad.
> Anvand tvinnad kabel med ledarsektion pa 1,25 mm? och som ar lamplig fér 600 V
(6verensstammer med ledartabellen i NEC artikel 310.)Kabelns ytterdiameter

bor ligga mellan 6,35 ~ 10 mm. Anvand skarmtrad for att skydda mot elektromagnetiska falt och

brus.

» Installera inte kabeln i narheten av utrustning med hdga ljudnivaer, t.ex. hégkapacitetstransformatorer
eller
motor.

> Se till att magnetiska material halls borta fran produkten. Det kan orsaka funktionsfel. Fér en
magnetisk skruvmejsel maste den vara mer an 30 cm fran produktens holje.

5.2 Anslutning

! @ 4~ 20manc!
: Controller ‘ |
| (AO) |
| |
: (DCS/F’LC Sourcing )O :
A : Output Card HART :
| |

\/ :
N/ Fm———————— Ingéngssignal(
|
| +)IN -: Ingangssignal
— VWY :

: | Date Acquisition F.G: Frame Ground

Monitoring System (Al
( DCS/PLC SINKING

L___INE’U_T_UTE__ fl—————— OUT+: Aterkopplingssignal
Ru = Resistance value (Power + (+) OUT-:
Wire + Monitoring system) Aterkopplingssignal
Q]
AO: Analog utgang
Al: Analog ingang
Fig. 5-1: Oversikt 6ver Vs: Spanningskalla

terminalerna

5.3 Jord
1. Jordning maste utféras innan lagesstallaren tas i drift.

2. Oppna basluckan och det finns en intern jord "F.G" pa vénster sida.
En extern jordbult &r placerad bredvid ledningenentry. Se till att resistansen &r

mindre an 100 ohm.




6. Justeringar

6.1 Installation av munstycke

Hunting kan uppsta nar stalldonets volym ar for liten. For att foérhindra hunting kan man anvanda en

Oppning.

6.1.1 Plattyp munstycke

Genom att installera en 6ppning av plattyp kan
flodeshastigheten for matningstrycket till stélldonet

minskas. Diametern pa dppningshalet ar 1 mm.

Fig. 6-1: Orificeinstallation av plattyp
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7. Frivillig delbetalning inom ramen for ECBS

Genom att lagga till sub-PCB kan lagesstallaren fa ytterligare en PTM-funktion.

Fig. 7-1:  Sub-PCB fér PTM

Vid separat kdp av en sub-PCB levereras 4 bultar och 2 stod tillsammans med sub-PCB.

7.1 Steg for installation

1.

2.
3.
4

Montera 2ea av sub-PCB-stddet pa sub-PCB med 2ea av skruven.

Oppna basluckan och PCB-luckan. Separera huvudkretskortet fran baskroppen.
Satt i kontakten pa sub-PCB i kontakten pa huvud-PCB korrekt.

Fast sub-PCB med resten av skruven 2ea.

Fig. 7-2: Installation av tillvalskretskort pa huvudkretskort

5. Nar PTM sub-PCB ar nyinstallerad maste vardena for TR_ZERO och TR_END kalibreras for korrekta
utsignaler. For kalibrering av TR_ZERO och TR_END, se avsnitt 8.7.2 i denna handbok.
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8. Automatisk kalibrering och PCB-drift

8.1 Varning

fran systemet fore den automatiska kalibreringen (AutoCal) for att forhindra eventuella

2 Foljande process kommer att manévrera ventil och stélldon. Se till att koppla bort ventilen
storningar i processen eftersom denna handling flyttar ventilen och stilldonet.

8.2 LCD-display och knappar

8.2.1 LCD-display och symboler

Fig. 8-1:
symboler beskrivning symboler beskrivning
. e~ . .
misslyckande C grad i Celsius
. @ . .
Funktionskontroll F grad i Fahrenheit
. — 0
utanfor specifikationerna o procent
0 Underhall kravs mA strom i mA

De fyra symbolerna till vanster ar de symboler som visar larmmeddelanden klassificerade i fyra
grupper i enlighet med NAMUR NE107.

26




8.2.2  Knapp och funktion

lagesstallaren har 4 knappar som gor det majligt att utféra olika funktioner.

- - —

0P DOWN <J ESC

| . (0000

\
Fig. 8-2:
Knappar Funktion
UP Anvands for att navigera till varje meny pa samma niva eller

for att 6ka vardet pa den valda parametern.

Anvands for att navigera till varje meny pa samma niva i
NER omvand ordning fran UP-knappen eller for att minska vardet
pa den valda parametern.

<> Anvéands for att valja aktuell meny eller funktion, eller for att
ENTER | lagra vardet for en &ndrad parameter.

ESK Anvands for att ga direkt till dverordnad meny fran aktuell
meny.
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8.3

Menynivaer

Den grundlaggande menystrukturen bestdr av RUN Mode Monitor och Configuration/Operation. |
menyn Run Mode Monitor kan du o6vervaka vardena for olika variabler. Menyn
Configuration/Operation innehaller kalibrering och installning, manuell drift, konfiguration av I/O-
portfunktion, konfiguration och sjalvtest av lagesstallaren, konfiguration av diagnosfunktion samt
grundlaggande information om lagesstallaren. Se nedan fér information om hur man forflyttar sig
mellan menyn Run Mode Monitor och menyn Configuration/Operation, samt hur man forflyttar sig

inom menyn Run Mode Monitor.

Tryck pa<«l>imer an 3 sekunder i Run Mode fér
att ga till Configuration/Operation.

Overvakning av korlage E%K < 4—'; Konfiguration och drift
RUN AP Faktisk position A A\ | CALIb Kalibrering
RUN TP Malposition MAN OPER Manuell drift
RUN dV Avvikelse Varde CTRL PARM | Kontrollparameter
RUN IV Integrerat IN CFG Konfiguration av
utgangsvarde UP/DN ingang
RUN MV | Manipulator Varde UT CFG Konfiguration av
RUN ESC+UP/DN utgang
Temperatur
TEMP - dEV CFG Enhetskonfiguration
GOOd Status for
enhet/process Vv dIAGNO Diagnos
KOR IN Ingangsstrém Y
INFO Information
RUN SP Stall in position

Tryck pa knappen<«d > for att valja den nedre menyn i menyn Configuration/Operation. Tryck pa
ESC-knappen for att aterga till den 6éverordnade menyn efter avslutad konfiguration. Om du trycker
flera ganger pa ESC-knappen nagonstans i menystrukturen atergar anvandaren till den Gversta

menyn, menyn Run Mode Monitor.
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8.4

Overvakning av RUN-lage

RUN Mode Monitor visas pa LCD-displayen nar lagesstallaren ar stromfoérsorjd.

Tryck pa UP/DOWN-knappen
processvariabler som visas i tabellen nedan. En "30.0%" i LCD-displayen
nedan indikerar att ventilen ar i 30%-laget, och en "AP" ar en forkortning av
"Actual Position".

for att bladdra

igenom de olika 3 B 87‘

RUN AP

De statusvariabler som visas i RUN Mode Monitor ar indelade i nio typer enligt nedan.

Pa LCD-
skarmen

Namn

Beskrivning

RUN AP [%]

Faktisk position

Ventilens faktiska position anges i %.

RUN TP [%]

Malposition

Malposition i procent

RUN dV [%]

Avvikelse Varde

Avvikelse mellan malposition och faktisk position.

RUN IV Integrerat Ackumulerat integrerat utgangsvarde
utgangsvarde
RUN MV Manipulator Varde Digitalt ingangsvarde som tillampas pa I/P-omvandlare

RUN TEMP[*C]

Temperatur

lagesstallarens interna temperatur i °C.

**: Larmkod dS:

Status for aktuell process eller lagesstéllare visas med
den engelska bokstaven XXXX. Normalt visas GOOd
nar det inte finns nagra problem, men larm eller

** Status for status visas med forkortade ord (MNTR, FAIL, OUTS,
dS XXXX (PS XXXX) FUNC och sa vidare) tillsammans med NE107-
enheten symbolen nar en statusandring eller ett larm intraffar.
PS: Status for Varje larm visas vaxelvis varje gang ENTER-knappen
processen trycks in.
(Se 8.14 Status och larmkod)
XXXX: Larm
férkortning
RUN IN [mA] Ingangsstrom Ingangssignal for stréom i mA

RUN SP [%]

Stall in position

Ingangssignal omvandlad till %.

# Normalt tillstand LCD-display

i3

LN
600d

# Nar tillstandet andras eller larm intraffar.

pur I |
PS LPCL

# Forklaring av innehallet i larmdisplayen

31

<3 Alarm code

F5 LPCL

6D

Status code

NE10/ or Abbreviatior of alarm
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Konfiguration och drift

Tabellen nedan visar de atta konfigurationsmenyerna, varje undermeny, intervall for varje parameter
och de ursprungliga fabriksinstallningarna. Orden som visas i [ ] for varje meny ar forkortningar av

varje ord som visas nar du anvander LCD-skarmen.

Niva 1 Niva 2 Omréde Ursprunglig
fabriksinstalining

Kalibrering [CALIb] Typ av agerande [ENKEL, DUBBEL]

Automatisk kalibrering 1 [AUTO 1]

Automatisk kalibrering 2 [AUTO 2]

Koérning noll [TVL ZERO]

Resans slut [TVL ENd]

Manuell drift Manuell drift med installd position
[MAN OPER] [MAN SP]

Manuell manévrering med manipulator|
Varde [MAN MV]

Styrparametrar Dead Band [dEAdbANd] 0.1 ~10.0 [%] 0.3 %
[CTL PARM]
Proportionell forstarkning, uppat [KP | 0.1 ~50.0 1
UP]
Proportionell férstarkning, nedat
0.1 ~50.0 1
[KP dN]
Integral forstarkning, uppat [TI UP] 0.1 ~50.0 1
Integral forstarkning, nedat [T1 dN] 0.1 ~50.0 1
Differentiell forstarkning, uppat [Kd 0.1 ~50.0 1
UP]
Differentiell forstarkning, nedat [Kd 0.1 ~50.0 1
dN]
Lage for automatiskt dédband [AUTO | oFF, [0%)] oFF
db]
Stabil, normal, snabb
Prestanda-lage [PER] NORM
[STbL, NORM, FAST]
Konfiguration av . o Normal, Revers
. Signalens riktning [SIG] NORM
ingang [IN CFG] [NORM, REVS]
4~20,4~12,12~ 20,
Lage for delat intervall [SPLIT] Anpassad 4.20

[4.20, 4.12, 12.20, CSf]

Anpassad Split Range Zero

4 ~ 20.0[mA] 4mA
[CST NOLL]
Anpassad Split Range End

4 ~20.0[mA] 20mA
[CST ENd]
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Niva 1

Niva 2

Omrade

Ursprunglig
fabriksinstallning

Konfiguration av
ingang [IN CFG]

Karaktarisering [CHAR]

Linjar, snabbdppning,
lika procent,
anvandarinstallning 5
punkter,
anvandarinstalining 21
punkter

[LIN, QO, EQ, U5, U21]

LIN

Anvandaruppsattning
Karaktarisering 5p

[USER 5P]

0%, 25%, 50%, 75%, 100%

Karaktéarisering av
anvandaruppsattning 21p

[USER 21P]

0%, 5%, 10%, ... 95%,
100%

Tat stangd 6ppen [TSHUT OP] 0.1 ~ 100 [%] 100.0 %
Tat stédngd stangd [TSHUT CL] 0.1~ 100 [%] 0.3 %
Konfiguration av Position Sandare Riktning
[NORM, REVS] NORM
utgang [OUT CFG] [PTM]
Positionssandare Noll
0~ 100.00 [%]
[PTM NOLL]
Positionssandare Slut
0~ 100.00 [%]
[PTM ENd]
Bakatberakning [pPAKCAL] [oFF, pa] oFF
Enhetskonfiguration Aktion Férandring [ACT] [dIR, REVS] REVS
[dEV CFG] j vidare med Linear
Linjar interpolation [ITP] [oFF, pa]

oFF med Rotary

Skrivskydd [W] [UNLOCK, LOCK] LASA UPP
Visningslage [VI] [NORM, REVS] NORM
Fabriksaterstallning [dEFAULT]
Sjalvtest [SELFTEST]

Diagnos [dIAGNO] Status for enhet [dS] GO0Od, se 8.14 GoOd

Status och larmkod.

Aterstall larmstatus [RST ALRM]

Visa handelselogg [EVT LOG]

REKORD 0 - 19

Information [INFO]

Modellnamn [RE20*]

Version av fast programvara [SOFT
VER]

Ladda ner datum

* k kK

AAAAMMDD

Program aktuell version

Datum for inmatning av
program

Kortid [RT]

RT *d

Uppatgaende Stroke Time [FULL
OP]

*k Kk

Tid for nedatgaende slag
[FULL CL]

*k Kk

Typ av positionssensor [PSNT]

PTN, NCS

Absolut position i vinkel
[AbS ANGL]

*kk * O
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8.6

Kalibrering (CALIb)

Kalibreringen bestar av fem menyer.

Kalibrering
[CALIb]

Typ av agerande

Stall in manuellt enkel- eller dubbelverkande efter
stalldonstyp

[SINGEL/ dUBBEL]

Automatisk kalibrering 1 Kalibrering av ventilens noll- och andpunkter

[AUTO 1]

Automatisk kalibrering 2 Kalibrering av alla parametrar som kravs for att mandvrera
[AUTO 2] ventilen

Kérning noll [TVL ZERQ]

Justera ventilens nollpunkt manuellt

Resans slut [TVL ENd]

Justera ventilens andpunkt manuellt

8.6.1

A\

Autokalibrering

forenklar

kalibreringen

utan

att man

behover

ga

igenom komplicerad

forstarkningsinstallning. Nar strominmatningen mellan 4 och 20 mA har applicerats tar det cirka 2-3

minuter att slutféra den automatiska kalibreringen, vilket kan variera beroende pa stalldonets storlek.

Det finns tva typer av automatisk kalibrering enligt nedan, sa att du kan valja och anvanda dem efter

behov.
NOLL END P, I, D vinst RA, DA BIAS
AUTO 1 N N
AUTO 2 v v v v v

Typ av handling (enkel / dubbel)

Detta anvands for att andra positionerarens installiningar till SINGLE eller dOUBLE, beroende pa

stalldonstyp. Installningen av SINGLE och dOUBLE paverkar den automatiska kalibreringen, sa den

maste stallas in noggrant med hansyn till stalldonstypen.

Nar stalldonets faktiska funktionstyp skiljer sig fran instillningsvardena, se till att den

faktiska funktionstypen passar den aktuella stalldonstypen eftersom vissa prestandaproblem

kan uppsta.

360

<>

ni

3 sekunder
9

N AP

<UP>/<DOWN>
(UPP/NED)
<>

9
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‘ <>
ey T
CAL LG 2
Tryck pa <UP> eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
visas. <ESC>
NI N] <ESC>
+dOUbLE -
3
ganger
%

TAIC)
LIvOL

Tryck pa <UP>
eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
visas.

3.00"

RUN AP

<>
9




8.6.2

8.6.3

Automatisk kalibrering 1 (AUTO 1)

AUTO 1 anvands endast for att stalla in start- och slutpunkter. Den andrar inte de PID-varden och
andra parametervarden som redan har stéllts in. Detta anvands vanligen nar utgangs- och

slutpunkterna fér den redan kalibrerade positioneraren har andrats nagot.

o305 o o
T
FEI' FIIP sekunder EHL 4 ! = U Tﬂ 1 -
2 Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP> eller
<DOWN>- <DOWN>-
knappen om knappen om
ovanstaende inte ovanstaende inte
visas. visas.
Tryck pa 1
‘ - | valf ‘ '-D'M'-' L
LDMPLL | C knapp EILJH! HP
9

Automatisk kalibrering 2 (AUTO 2)

AUTO 2 stéller in och andrar sedan alla parametrar som kravs for ventilens drift. Var noga med att
utféra denna AUTO 2 nar du installerar lagesstallaren pa ventilen for forsta gangen eller nar du
aterinstallerar lagesstallaren fran stalldonet.

‘ ‘ <> ‘ <d> ‘ Tryc:np;‘é) F\)/alfri
| T r T
CAL Ik > AUTOC > COMPLETE N
Tryck pa <UP> eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
visas.
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8.6.4

Resans nollpunkt (TVL ZERO) och resans slutpunkt (TVL ENd)
Detta ar en manuell justering av ventilens nollpunkt eller andpunkt efter automatisk kalibrering. Nar
du har angett instaliningen TRAVEL ZERO (eller TRAVE END), tryck pa UP/DOWN-knappen for att
andra ventilens nollpunkt (eller &ndpunkt) och tryck sedan pa ENTER-knappen for att spara den. Den
sparade positionen erkdnns som ventilens nollpunkt (eller &ndpunkt).
3.0 0* <> ‘ <> ‘ <ed>
RUN AP > CALIL > WL ZERD) -
Tryck pa <UP> eller Nolljustering
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
i visas.
300+ <U(E>P/;,E,)\,C,’5VE\)/;\' g AT, <ESC><ESC>. <DOWN>
77 137 BUU" > Ti/1  7CEM (NEDAT)
#7177 13713 <> e L ZERD S
- T L IS -’3
<UP>/<DOWN> (] l'lz
s 3 M, | (UPPINED) 3 u.u
TVl ENd «l 5.0 ced> LT ICr| <ESC>
i ' N XTE 373 T (AU]  <Escs.
Slutjustering | ' > -
T N <ESC> <ESC>. 3 i,
] VL El wd 2 ganger 1 h.lL' L
> RUN RP
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8.7 Manuell drift (MAN OPER)

Den anvands for att manuellt hoja eller sanka ventilspindeln genom att trycka pa knapparna UP eller
DOWN. Detta kan anvandas for att observera ventilspindelns rérelse utan nagra externa insignaler.

Nar den ar aktiverad har den aktuella insignalen till lagesregulatorn ingen effekt pa lagesregulatorn.

Anvdnd handboken endast nar driften har avbrutits eller ndar inga problem uppstar med
A styrventilens funktion, eftersom handboken kan stéra den aktuella driftprocessen.

8.7.1 Manuell drift med installd position (MAN SP)

Malpositionen 0O0kas med knapparna UP och DOWN baserat pa de aktuella installda
positionsvardena, vilket flyttar ventilens spindel upp och ner. Nar du lamnar menyn med <ESC> styrs

lagesstallaren igen av en insignal.

<>

sekunder
[NLY
FUN AP > MAN OPER - MAN SP i
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP> eller
<DOWN>- <DOWN>-
knappen om knappen om
ovanstaende inte ovanstaende inte
E S nx \gah nx visas. <ESC>
L <UP>/<DOWN> (MR N <ESC> <ESC>
UPP/NED riri| <ESC> .
¥GP 250 ¢ 5 ' ¥SP 300 _ MAN GP | 2ganger
%
9
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8.7.2  Manuell drift av MV (MAN MV)
Omvandlaren fran ingang till I/P 6kas eller minskas med knapparna UP och DOWN baserat pa det
for tillfallet inmatade I/P-ingangsvardet, vilket flyttar ventilens spindel upp och ner. Nardu Iamnar

menyn med <ESC> styrs lagesregulatorn igen av en insignal.

300 - ‘ <> <>
sekunder
(N1
FUN AP > MAN OPER) - MAN MV i
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP> eller
<DOWN>- <DOWN>-
knappen om knappen om
ovanstaende inte ovanstaende inte
[n] 3 3 VISas.
2 5.0 | <up>r<oown> 00 | <ese £
Mir (UPP/NED) M1/ iccry| <esc> MO MIy .
¥Mv 1890 N My 2 150 _ MAN MV | 2ganger
%
9
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8.8 Kontrollparametrar (CTL PARM)

Foéljande varden kan andras i laget Kontrollparametrar.

1) Dead Band (dEAdbAN)

) Framatriktad P-parameter (KP UP) och bakatriktad P-parameter (KP dN)

) Parameter for framatriktad integreringstid (TI UP) och parameter for bakatriktad integreringstid (TI dN)
4) Framatriktad D-parameter (Kd UP) och bakatriktad D-parameter (Kd dN)
) L&age fér automatiskt dédband (AUTO db)
) Prestandaldge (PER)

8.8.1 Dead Band (dEAdbANG)

Ddédbandet anger storleken pa den tillatna avvikelsen som stélls in nara malpositionen. Om ventilen
har stor packningsfriktion kan detta varde justeras och stéllas in i enlighet med detta fér att férhindra

granscykeln som orsakas av friktionen. Om doédbandet ar installt pa 0,5% ar dess intervall £0,5% av

malet.
Fr, <> =P
‘ IBUI.I 3 sekunder ‘ <> ‘ 1—'3[ <>
RUN AP > i dERdLAND) -
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen orp
'] 31 <UP>/<DOWN> visas. <ESC> ovanst_aende inte
*Eﬂd?;&?“' (UPP/NED) B S y <ESC> visas.
ariN <> . . ey,
S _tEAdbANd ‘ 380
ganger FUN RP
9

37




8.8.2

8.8.3

Framatriktad P-parameter (KP UP) och bakatriktad P-parameter (KP dN)

KP-parametern ar den proportionella styrkonstanten till kalibreringssignalen for att minska felet
mellan malpositionen och den aktuella positionen, KP UP tillampas nar ventilen roér sig i riktning mot
att 6ka utgaende lufttryck, och KP dN tillampas nar ventilen ror sig i riktning mot att avlufta utgaende
lufttryck. Ett stdrre varde pa forstarkningarna "KP UP" eller "KP dN" flyttar ventilen snabbare for att
na en malposition, men tenderar att oscillera den om den stalls in foér hogt. Mindre forstarkningar

forbattrar stabiliteten, men gor det langsammare att na malpositionen.

nn <ed> Ta)
3'“ U 3 sekunder ‘ <> ‘ 0L ‘ <>
RUN FP SlorePARM > kP UP |
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
M <UP>/<DOWN> visass <ESC> ovanstgende inte
LU (UPP/NED) EB ‘ <ESC> visas.
XKP_LP <> | KP UP . ‘ In0:
N 3 L
ganger FUN RP

%

Parameter for framatriktad integreringstid (T1 UP) och parameter for bakatriktad integreringstid (T1 dN)

Tl-parametrar ar ett integrerat varde som lagger till felkorrigeringssignalen till den befintliga
kalibreringssignalen, Tl UP tillampas nar ventilen rér sig i riktning mot att 6ka det utgaende lufttrycket,
och TI DN tillampas nar ventilen ror sig i riktning mot att minska det utgaende lufttrycket. En mindre

TI gor att ventilen snabbare nar ett mallage och tenderar att orsaka svangningar.

3 E B% e <> : 8 <>
LIN 3 sekunder T 5 T l. S
KUN AP > L1l PARM ' 1 UP
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
15 <UP>/<DOWN> visass 8 <ESC> ovanstaende inte
‘ Y (UPP/NED) : <ESC> visas.
X1 UP <> +TI U ] 3881
-> 3 -
ganger FUN HP

>
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8.8.4

8.8.5

Framatriktad D-parameter (Kd UP) och bakatriktad D-parameter (Kd dN)

Parametern Kd ar ett differentialvarde som lagger till korrigeringssignalen pa grund av felfrekvensen
till den befintliga kalibreringssignalen. Kd UP anvands néar ventilen ror sig i riktning mot dkande
utgaende lufttryck, och Kd dN anvands nar ventilen ror sig i riktning mot minskande utgaende
lufttryck. Ett stdrre D-varde gor det lattare att styra ventilen, och ett mindre varde kan leda till dalig

linjaritet eller daliga dynamiska egenskaper.

3 sorund ‘ <> ‘ ‘0 ‘<«b
sekunder .
l r [N
LN N AP > CTL PRRM Kd uP 2
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
'Y a] <UP>/<DOWN> wsag S <ESC> ovanstgende inte
, :-‘-' (UPPINED) - <ESC> visas.
*Kd UF <ed> tKd U . ‘ 300
-> 3 -
ganger RUN RP
9

Lage for automatiskt dodband (AUTO db)

Denna funktion anvands for att undertrycka en jakt for ventiler med hog statisk friktion. Initialvardet ar
OFF och det ska stéllas in pa 0 % for att aktivera det automatiska dédbandet automatiskt. Vardet

andras till ett korrekt varde nar detta lage aktiveras.

e <>
B'UUX 3 sekunder ‘ <> o F F <>
RUN RP > i AUTO db) ~
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
F F <UP>/<DOWN> visas. l'l <ESC> ovanstéende inte
O‘rn (UPP/NED) , <ESC> visas.
¥RUTO db) <« +AUTO db ; ‘ N
9 -
ganger RUN RP

>
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8.8.6  Prestandaldge (PER)

Detta lage har tre driftlagen: Stabil, Normal och Snabb som goér att du kan vélja dnskad respons.

Funktionerna i ordningen Stabil, Normal och Snabb anger svarsegenskaperna fran langsam till snabb

respons.
3 S E% e <> <>
Y 3 sekunder S . N
FUN AP > PER NU
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
<UP>/<DOWN> visas. <ESC> ovanstgende inte
irn|  (UPPINED) roy | <ESC> visas.
*#ER NORM <!> tER SThL : 383%
> 3 .
ganger RUN RP
9
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8.9

8.9.1

Kon

figuration av ingang (IN CFG)

Foéljande ar de varden som kan andras i konfigurationslaget for ingang.

1

0 N OO O~ W N

)
)
)
)
)
)
)
)
)

9

Signalens riktning (SIG NORM / REVS)

Lage for delat intervall (SPLIT)

Anpassad nollstalining av delat intervall (CST ZERO)
Anpassad Split Range Slut (CST ENd)
Karakteriseringskurvor (CHAR)

Anvandarinstalld karakterisering 5 poang (U5)
Anvandarinstalld karakterisering 21 poang (U21)

Tat stangd 6ppen (TSHUT OP)

Tat tillsluten stédangd (TSHUT CL)

Signalens riktning (SIG NORM / REVS)

Denna funktion andrar ventilens funktionstyp, NORM eller REV. Om NORM valjs slapps luften helt

via lagesregulatorns utgang 1 nar 4 maA tillférs, och det maximala lufttrycket laddas till stalldonet via

utgang 1 nar 20 mA tillférs. Om REV valjs, laddas det maximala lufttrycket till stélldonet via utgang 1

nar

en ingangsstrom pa 4 mA appliceras pa lagesstallaren.

‘ 300 > ‘ cots cet>
sekunder
TIND
FUN RP > IN CFG i OI6 NORM  ~
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
<UP>/<DOWN> visas. <ESC> ovanstgende inte
e oy (UPPINED) rr ' <ESC> visas.
/
¥IhG NORM <> +1I06 REVS : ‘ EHHE
- 3 -
ganger RUN RP
9
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8.9.2  Lage for delat intervall (SPLIT)

Detta anvands for att stalla in intervallet for insignalen for att styra ventilens hela slaglangd. Du kan
vadlia en av de fyra insignalerna som bestdr av 4-20 mA, 4-12 mA, 12-20 mA och

anvandarinstaliningar (Custom, CSt). 4-20 mA ar fabriksinstallningen.

e <> 3
‘ guux 3 sekunder ‘ <> ‘ L‘EU ‘ <>
1 Al
FUN RP > IN CFG 9 SPLIT 9
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
L‘ E (] <UP>/<DOWN> visas. <ESC> ovanstaende inte
(UPP/NED) i 8 <ESC> visas.
¥GPLIT <> . i,
N } SPI TT 3 Lo
4~20mA Styrning — ganger | RUN RP
(Initialt tillstand) 4~12mA Styrning >

8.9.3  Anpassad nollstallning av delat intervall (CST ZERO)

Den anvands for att stélla in den strém som motsvarar nollpunkten nar ventilpositionen 0 till 100%
styrs av den anvandarinstallda CUSTOM. Om ventilen t.ex. styrs med 6-20 mA istallet for 4- 20 mA,

ar CST ZERO 6 mA. Skillnaden i strom mellan startpunkten och slutpunkten maste dock vara storre

an 4 mA.
e <> =
‘ 3'” L 3 sekunder ‘ <> ‘ L <>
1IN r 5
RUN RP > IN CFG i CoT ZERD) -~
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
L‘ [n] <UP>/<DOWN> visapr <ESC> ovanstgende inte
’ _,-‘-' m | (UPPINED) , _’-U m | <ESC> visas.
¥ST ZERD <> 187 ZERD - ‘ 388;
-> 3 -
ganger FUN RP

%

Denna funktion aktiveras genom att spara Split Range Mode (SPLIT) i avsnitt 8.9.2 ovan som "CSt".
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Installations-, drift- och underhallshandbok RE20en Rev.05/2020

@I—i".w

Anvands for att stalla in den strém som motsvarar andpunkten nar ventilpositionen 0 till 100% styrs

av den anvandarinstallda CUSTOM. Om ventilen t.ex. styrs med 4-18 mA istallet fér 4- 20 mA, ar

CST END 18 mA. Skillnaden i stromstyrka mellan startpunkten och slutpunkten maste dock vara

<>

<ESC>
<ESC>

3
ganger
9

<>
9

LI ldm

LST ENd

l'll'l‘

Tryck pa <UP>
eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
visas.

3.00x

FUN RP

Denna funktion aktiveras genom att spara Split Range Mode (SPLIT) i avsnitt 8.9.2 ovan som "CSt".

8.9.4  Anpassad Split Range Slut (CST ENd)
stérre an 4 mA.
i, <>
‘ 15::" u 3 sekunder ™ e ‘
K LJ i FIP > 4N I..F (W]
Tryck pa <UP> eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
200 | <up-<oown- visas.
e '-',-\'-' m | (UPP/NED) 180
¥G7 ENd <> -r' L e
> +57 ENd
8.9.5  Karakteriseringskurvor for ventilflode (CHAR)

Ventilens floédeskarakteristik ar tillganglig genom att

valjer ett av féljande alternativ: Linjar(LIN), snabbéppning(QO), lika

procent(EQ), anvandarinstalld karakterisering 5 punkter ( U5),

Anvandarspecifik karakterisering 21 punkter (U21).

‘ ¥HAR LIN

o ‘
3 sekunder
TN CLCTT
> LIV L F 0
Tryck pa <UP> eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
<UP>/<DOWN> visas.
(UPP/NED) -
<> tHHR EO
9
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<>

<ESC>
<ESC>

3
ganger
9

Stroke
100%
Quick open
Linear
EQ %
0% mA
4 20

<>

%

LHAR LIN

Tryck pa <UP>
eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
visas.

300"

RUN RP

OMC S.p.A: Via G. Galilei, 18 - 20060 - Cassina de Pecchi (MI) - ITALIEN - www.omcvalves.com - Tel.: (+39)

02.95.28.468
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8.9.6  Anvandarinstalld karakterisering 5 poang (U5)

Totalt 5 malpositioner stalls in var 4:e mA-intervall. Vid leverans fran fabriken ar de ursprungliga
positionerna PO (4mA, 0%), P1 (8mA, 25%), P2 (12mA, 50%), P3 (16mA, 75%) och P4 (20mA,

100%). Anvandaren kan andra alla 5 punkter eller bara andra en del och avsluta menyn genom att
trycka pa <ESC>.

‘ 38 Bx 3 :e‘k_ulniier ‘ <> ‘ ‘ <>
FUN RP N IN CFG 9 UokER SP >
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP> eller
<DOWN>- <DOWN>-
knappen om knappen om
ovanstaende inte ovanstaende inte
.| <UP>/<DOWN> visas. <UP>/<DOWN> visas. <UP>/<DOWN>
i b4 (UPP/NED) (UPP/NED) M (UPP/NED)
P BSEY | Lo B sl | o S
ellef %P ! SE T ellef %P J 5 E T| eller
> >
<UP>/<DOWN> UPp/<DOWN> (UPP/NED) For automatisk
‘ ‘} S % (UPF:ﬁI\lED) l' ﬂ EXT < 4_‘|_>I ft;)rflyttnirllg ecfjter
T < > T ellef > nagra sekunder.
%
M
\ soee (300
USeR 5P N FUN RP

Denna funktion aktiveras genom att spara ventilens flédeskarakteriseringskurvor (CHAR) i ovanstaende
avsnitt

8.9.5 som "U5".
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8.9.7  Anvandarinstalld karakterisering 21 poang (U21)

Totalt 21 malpunkter kan stallas in for varje 0,8 mA-intervall. Vid leverans fran fabriken ar de
ursprungliga PO (4mA, 0%), P1 (4,8 mA, 5%), P2 (5,6 mA 10%), - - -, P19 (19,2 mA, 95%), och P20
(20 mA,

100%). Till exempel kan en karakteristisk kurva nedan skapas genom instéllningarna av P1 till P20.
Anvandaren kan andra alla 21 punkter eller bara dndra en del och ldAmna menyn genom att trycka pa
<ESC>-knappen.

100.0
90.0
— 80.0
X
— 70.0
/o
O 600
s
g 500
o
— 400
)
20 300
(©
= 200
10.0
0.0
SR 33II ST B3ILELIBIIE8ELS LR S8
= = v W M~ 0 W0 O O =S & S M = O now oW M~ 0 O O
= = = Y o o o o = o = — o~
Input current [mA]
300+ oo o o>
h'l 3 sekunder ™ FCr N ' i N
EIUHI F'IP > LN LFLJ LJSER E IP
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP> eller
<DOWN>- <DOWN>-
knappen om knappen om
ovanstaende inte ovanstaende inte
. ) <UP>/<DOWN> visas. <UP>/<DOWN> visas.
i4* | (UPPINED) (UPP/NED) Att upprepa med
A identiskt satt.
XP B SET o 9r | <oy O |5
ellet + > ellet + >
P 1 SET ¥P 2 GET
> >
<UP>/<DOWN> H'II'TU /<DOWN> (UPP/NED) For automatisk
‘ 951 (UPP/NED) .UU%T <> forflyttning efter
L > r T -l > nagra sekunder.
XP 19 GET] <& | xpgQ GET] e +SER 2 1P
ellef BN N
9
<ESC> <ESC>. Fr
‘ " | 2 ganger '5:']"”"%
USER 2 1P N FUN HP

Denna funktion aktiveras genom att spara ventilens flodeskarakteriseringskurvor (CHAR) i ovanstaende
avsnitt 8.9.5 som "U21".
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8.9.8

Tat stangd 6ppen (TSHUT OP)

Den anvands for att sakerstalla att ventilen 6ppnas helt med stor kraft. Nar insignalen SP ar stérre an
det varde som stallts in i TSHUT OP, appliceras all tillganglig kraft pa OUT 1-porten for att 6ppna
ventilen tatt. Om ingangsstrommen 4 mA ar 0% av ventilpositionen och 20 mA ar 100% av
ventilpositionen, och vardet for Tight Shut Open ar installt pa en position som ar mindre an 100%
(t.ex. 95%), kommer ventilslaget att vara 100% omedelbart nar insignalen ar 6ver det instéllda vardet
(t.ex. 95%). Ett fullt matningstryck som appliceras pa stalldonet via OUT1-porten férhindrar lackage
frdn ventilen genom att stanga ventilen tatt. Nar vardet ar instéllt p4 100% fungerar dock inte

funktionen Tight Shut Open.

HE <> AN
3'” L 3 sekunder ‘ <+l ‘ (FERRATL <>
JINI

FUN RP > IN CFG i TSHUT OP) -
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
¢ [, | <UP>/<DOWN> gas N, <ESC> ovanstgende inte
I NN NN (UPP/NED) ,U <ESC> VISas.
X¥SHUT OP)  <«> 15HUT O . ‘ 300
-> 3 .
ganger RUN RP
9
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8.9.9  Tattillsluten stdngd (TSHUT CL)

Den anvands for att sakerstalla att ventilen ar helt stingd med en stor kraft. Nar insignalen SP ar
mindre an det varde som stéllts in i TSHUT CL, ventileras lufttrycket genom OUT 1-porten for att
stanga ventilen tatt. Om ingangsstrdmmen 4 mA ar 0 % av ventilpositionen och 20 mA ar 100 % av
ventilpositionen, och vardet for Tight Shut Close &ar installt pa en position som ar stérre an 0 % (t.ex.
5 %), kommer ventilslaget att vara 0 % omedelbart nar insignalen gar under det installda vardet (t.ex.
5 %). Luftningen fran stélldonet via OUT1-porten férhindrar lackage fran ventilen genom att sténga

ventilen tatt. Nar vardet ar installt pa 0% fungerar dock inte Tight Shut Close-funktionen.

g <> A
‘ B.Ul.lz 3 sekunder ‘ <> ‘ U-gz <>
1IN
RUN HP > IN CFG ” TSHUT L) -
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
Im) 3,: <UP>/<DOWN> visagm . <ESC> ovanstgende inte
| ll;". -y | (UEPNED) ! r‘;'" | B o
¥GHUT CL <> +SHUT LL : ‘ EHH
- 3 -
ganger RUN AP
9

Féljande diagram visar ventilslagets funktion nar en insignal som motsvarar Tight Shut Open eller
Tight Shut Close matas till enheten.

100
90 |
80 |
70 |
60 |
s0 |
a0 |
30 |

Valve Stroke [%]

20 F
10 F

0 1 " 1 " 1 " 1 " 1 " 1 " 1 " 1 " 1 " ]

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Input current [%]
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8.10

8.10.1

Konfiguration av utgang (OUT CFG)

Foéljande ar de varden som kan andras i konfigurationslaget for utdata.

1) Positionstransmitter Riktning (PTM NORM / REVS)
2) Positionssandare noll / slut (PTM ZERO / ENd)
3) Bakatberakning (b ACKCAL oFF / on)

Positionstransmitter Riktning (PTM NORM / REVS)

Den analoga aterkopplingssignalen fran positioneringsenheten kan andras till normal (NORM) eller

reverserad (REVS), vilket innebar att de ar samma eller omvand riktning som den faktiska positionen.

- 3se R
sekunder
1IN
RUN RP N outT CFG *
Tryck pa <UP> eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
<UP>/<DOWN> visas. <ESC>
™ MAOM (UPP/NED) ™ . <ESC>
¥TM NORM <> +M REVS :
RN 3
ganger
9
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PTM NORM

Tryck pa <UP>
eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
visas.

3.0 U

FUN RP




8.10.2 Positionssandare noll / slut (PTM ZERO / ENd)

ZERO justerar nollpunkten for positionstransmittern (4mA aterkoppling) och ENd justerar andpunkten
for transmittern (20mA aterkoppling). Detta anvands nar den analoga utsignalen behdver aterkopplas
pa ett annat satt an ventilens faktiska lage, eller for att justeras lite. Ett matinstrument, t.ex. en

ampere-matare, behdvs for att visa den analoga utsignalen, och det ska anslutas enligt bilden nedan.

( 0CS/PLC smmm)
INPUT CARD

FTTT T T o
! @ 4~ 20 mA DC !

i | Controller |

| |

| (A0) !

| \

: (DCS/PLC Sourcing )O }

| Qutput Carc \
________________ _

r " " " " " - = A
} 9~28V DC N }
‘ 4~ 20 mA IC S /v\ @ |
| '
\ S
| TS ] |
} | S @ | |
o i L1 |
| I I |
I e S N
| b Jd 000 |
| Monitoring System (Al) gogo |
| |
| |
| |
| |
| |
| |

Fig. 8-3: Instéallning av séndare
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IR K] < >
‘ 3‘” U * 3 se‘k_ulnder ‘ e ‘
1IN
RUN RP N outT CFG i
Tryck pa <UP> eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
visas.
iC M <UP>/<DOWN>
p4
1S.00 (UPP/NED) 2noo: 25281
¥TM ZERD) <> uuy
> _:_ ™™ 7ER!’1 :
Anpassa L u >
aterkopplingss
ignalen till
4mA.
Fr <UP>/<DOWN>
%
™ A ‘ T ghg'uh';' (UPP/NED)
PTM EN > #TM ENd <>
Justering av slutpunkt. Anpassa K
Stalldonet aterkopplingssi
flyttar till gnalen till
slutpunkt. 20mA.
3 nan,
NEpN
FUN RP

8.10.3 Bakéatberdkning (b ACKCAL oFF / on)

300 =
) h'I u 3 sekunder T rer
EIL.’HI ﬁp -> [N ] LFLJ
Tryck pa <UP> eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
UP>/<DOWN> visas.
oFF |* (UPP/NED) an
¥bRACKCAL) <> +bACKTAL
9

50

<>
9

<ESC> <E
3 ganger
9

<UP>/<DOWN>
™ 7 - (UPP/NED)
Pl I LERU <>
Justering av >
nollpunkt. Stalldonet
Tryck pa <UP> eller flyttas till
<DOWN>- nollpunkten.
knappen om
ovanstaende inte
visas.
<DOWN>
7 (NEDAT)
PTM ZERD ™

<ESC> <ESC>.
3 ganger

Denna funktion raknar om utgangsvardet "RUN AP" som andrats av instéllningslaget for
flodeskarakteristik for att visa det linjart proportionellt mot den faktiska ingangsstrommen. Till
exempel, om flodeskarakteristiken ar installd fran "LIN" till "EQ", nar ett ingangsstromvarde pa 8 mA
(25 %) anvands, andras malpositionen till 6,25 % och "RUN AP" visas som 6,25 % efter
forflyttningen. Om du andrar bACKCAL fran OFF till ON visas "RUN AP" som 25 %.

of F
BACKCAL

Tryck pa <UP>
eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte

300
RUN AP

<>
9

SC>




8.11

8.11.1

Enhetskonfiguration (dEV CFG)

Foljande ar de varden som kan andras i dEV CFG-laget.
1) Instalining av atgard (ACT REVS / dIR)

N

)
) Linjar interpolation (ITP oFF / on)

) Lasning av parametrar (skrivskydd, W UNLOCK / LOCK)
)

)

)

AW

Faktisk position Visningslage (Visningslage, VI NORM / REVS)
Fabriksaterstallning (IEFAULT oFF / on)
Sjalvtest av positionerare (SELFTEST)

D O

Instalining av atgarder (ACT)

Omvand verkan (REVS) eller direkt verkan (dIR) stalls in automatiskt ge nom att utféra "AUTO 2" i
Autokalibreringsfunktionen. Denna funktion anvands dock nar anvandaren vill andra ACT REVS eller
ACT dIR till en annan atgard. Om atgarden andras fran reverserande atgard (REVS) till direkt atgard
(dIR) eller direkt atgard (dIR) till reverserande atgard (REVS) andras aven signalriktningen (SIG),
positionssandarens riktning (PTM), HART-aterkopplingsriktningen (HT) och visningslaget (VI).

300 i ‘ ‘ e ‘ cts
sekunder
FUN RP > deV CFG i ACT REVS) ~
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
<UP>/<DOWN> visas. ovanstaende inte
(UPP/NED) 10y
¥CT REVS <> LT dIR ‘ <Esc><%sc>- .?f;?'“
- 3 ganger EIL-’“' HP
9
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8.11.2 Linjar interpolation (ITP oFF / on)

ITP anvands for att kompensera stalldonets linjara rorelse till aterkopplingsspakens roterande
rorelse. Efter autokalibrering satts ITP-laget automatiskt till ON nar vinkelomradet for
aterkopplingsspaken ar stérre an 20°, men det satts till OFF nar denna vinkel &r mindre &n 20° eller

om en roterande lagesstallare anvands.

Installningarna nedan ar processen for att manuellt andra "ITP oFF" till "ITP on".

i <>
B.qu 3 sekunder ‘ ‘ <> ‘ DFF ‘ <>
FINID
FUN RP > dev CFDG i ITP i
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
F F <UP>/<DOWN> visas. ovanstaende inte
o (UPP/NED) an \gﬁ N
¥ ITP <> + ITP <ESC> <ESC>._ =~
o RUN AP
> 3 ganger Ty

9

8.11.3 Lasning av parametrar (skrivskydd, W UNLOCK / LOCK)

Denna funktion anvands for att stalla in (LOCK) eller avaktivera (UNLOCK) laset for parametrarna.

Anvands for att forhindra att lagrade parametrar andras.

1 <>
3‘” u 3 sekunder ‘ <> ‘ N
ATy |
FUN AP > dev CFG i W UNLOCK)
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP>
<DOWN>- eller
knappen om <DOWN>-
ovanstaende inte knappen om
<UP>/<DOWN> visas. <ESC> ovanstgende inte
P (UPP/NED) - <ESC> visas.
* UNLOCK <> + LUl : ‘ 388;
-> 3 -
ganger FUN HP
9
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8.11.4 Faktisk position Visningslage (Visningslage, VI NORM / REVS)

Denna funktion anvands for att stalla in vardet for "RUN AP" pa LCD-skarmen sa att det visas direkt

(NORM) eller reverserat (REVS) som ventilens faktiska lage.

<>

e
‘ 3‘” u * 3 sekunder ‘ <> ‘ ‘ <>
FINT
RUN RP N dEv CFG K v I NORM >
Tryck pa <UP> Tryck pa <UP> eller
eller <DOWN>-
<DOWN>- knappen om
knappen om ovanstaende inte
<UP>/<DOWN> °Vans\t/?;r;de inte V‘?aﬁ 1,
+ g | (UPPINED) : <ESC><gsC> ! IU-'-'
¥I NURM <> 3 ganger RUN AP
> >
I REVS

8.11.5 Fabriksaterstalining (dEFAULT oFF / on)

Denna funktion initialiserar alla parametrar som ar lagrade i lagesstallaren till fabriksinstaliningen. |
dEFAULT-laget, tryck pa Enter-knappen i ca 3 sekunder for att aktivera ON/OFF-installningslaget

och stall sedan in det pa ON for att aterstélla alla parametrar.

Var uppmarksam nér du anvander detta ldge eftersom alla parametervarden kommer att andras

till fabriksinstallningarna.

300 ‘ <> \ 3 st
sekunder
EII'JN FIIP sekunder dEV EFE > dEFHU]’. T ->
K Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP> eller
<DOWN>- <DOWN>-
knappen om knappen om
ovanstaende inte ovanstaende inte
visas. visas.
<> automatiskt
(] F F sekinder (m Ny <> ‘ on
¥dEFRULT > ¥dEFRULT) +dEFRULT >

<ESC> <ESC>. 8 Bx
noT 3 ganger | h'I
dEFRUL T N RUN RP
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8.11.6 Sjalvtest av lagesstallare (SELFTEST)

Denna funktion anvands for att diagnostisera hur minnet (RAM eller NVM) i lagesstallaren fungerar.
Om inget fel upptacks under SELFTEST, visas SELFTEST-menyn efter att FINISH har visats,
och om avvikelser upptacks visas meddelandet "SEt / NVMW".

300 <

RUN Fllp sekunder dEV EFEI > SELF TEST >
2 Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP> eller
<DOWN>- <DOWN>-
knappen om knappen om
ovanstaende inte ovanstaende inte
visas. visas.
automatiskt <ESC>
‘ ‘ <> N ‘ S E t ‘ <ESC>.
T T -> ->
STAR! FINISH N M
Kontrollera
innehallet i test
genom att trycka pa
<UP> & <DOWN>
<ESC> 3 [, knappar.
<ESC>. LU
GELFTEST)  3ganger RUN RP
9
# Diagnostiskt meddelande
ol Om forkortningen som visas pa den Oversta raden ar "Set" betyder det att
‘ “m:; "‘ r handelsen har skapats, och om den ar "CLr" har meddelandet rensats. NVMW
NV 1IN

langst ner ar ett larmmeddelande som har intraffat. Se "8.14 Status och
larmkod" for

detaljer om larm.
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8.12 Diagnoslage (dIAGNd)

Foéljande ar de varden som kan andras i dIAGNO-laget.
1) Standardinstaliningar for larm
) Status for enhet (dS)
3) Aterstall larmstatus (RST ALRM)
) Visa handelselogg (EVT LOG)

8.12.1 Standardinstallningar for larm

Tabellen nedan visar standardinstdliningarna for lagesstdllarens status. De kan automatiskt
generera ett larm nar en viss handelse intraffar och varje tillstdnd eller larm ar installt pa ett av
féljande: Fel, Utanfor specifikation, Underhall kravs, Funktionskontroll i enlighet med klassificeringen
av NE107-signalen. S& motsvarande NE107-signal visas sarskilt nar ett visst larm intraffar.
Som framgar av tabellen nedan &ar status/larmen som kan aterstdllas manuellt Auto Calibration

Running, Diagnosis Running, Critical NVM Fail, Non-Critical NVM Fail och Auto Calibration Fail.

Aterstalls status
Status / Larm Aktivering eller larm
manuellt?

Lokal drift Aktiv Aktivera Nej
Automatisk kalibrering pagéar | Aktivera Ja
Positionssensor hég grans Aktivera Nej
Lagesgivare lag grans Aktivera Nej
Kritiskt NVM-fel Aktivera Ja
Icke-kritiskt NVM-fel Aktivera Ja
Timeout for avvikelse Aktivera Nej

Fel pa temperatursensor Aktivera Nej

Fel pa positionssensor Aktivera Nej
Onormal styrsignal Aktivera Nej

Hogt gransvarde for Aktivera Nej
rorelseavstéangning

Lagsta grans for Aktivera Nej
rorelseavstéangning

Fel vid automatisk kalibrering | Aktivera Ja

Stack Overfléde Aktivera Nej
Loopstrom HOg grans Aktivera Nej
Loopstrom Lag gréns Aktivera Nej
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8.12.2 Status for enhet (dS)

Status for de aktuella enheterna anges som GOOd, NE107-symbol och férkortning for larm.

NE107 symboler Forkortning Funktion
Ingen dS GOOd Bra
Q dS FAIL Misslyckande
v dS FUNC Funktionskontroll
A dS OUTS Utanfor specifikation
0 dS MNTR Underhall kravs

Larm som genereras av varje process tilldelas en av de fyra NE107-signalerna vid de fdrsta
fabriksinstallningarna och kan anvéndas genom att omférdela de redan forinstéllda signalerna efter

behov. Se Status och larmkod fér detaljer om varje larm.

[RRL) <> <ESC>
‘ 3.0 0* ‘ <> ‘ “ESCa
1IN .
RL.’I v HP sekunder dIHEINU = dS Eﬂgd 2 ganger
2 Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP> eller K
<DOWN>- <DOWN>-
knappen om knappen om
ovanstaende inte ovanstaende inte
visas. visas.
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8.12.3 Aterstéll larmstatus (RST ALRM oFF / on)

Larmet avaktiveras automatiskt nar orsaken till larmet har avlagsnats. Om t.ex. ett larm fér hog
temperatur skapas, avaktiveras larmet automatiskt nar den interna temperaturen sjunker under den
héga temperaturgransen. Om Partial Stroke Test misslyckas eller Auto Calibration misslyckas,

anvand denna funktion for att avaktivera larmet.

Nedan visas en larmlista som kan frislappas med funktionen RST ALRM.
1) Automatisk kalibrering pagar

2) Diagnos Korning

3) Kiritiskt NVM-fel

4) Icke-kritiskt NVM-fel

5) PST-fel

6) Fel vid automatisk kalibrering

i, <> <>
‘ 15::" u 3 sekunder S ‘ © :I g ‘ - | M 3 sekunder
FUN RP > d ITHONGO RST ALRM S
Tryck pa <UP> eller Tryck pa <UP> eller
<DOWN>- <DOWN>-
knappen om knappen om
ovanstaende inte ovanstaende inte
<UP>/<DOWN> visas. visas. <ESC>
‘ _? FF (UPP/NED) ; an :Egg: ‘ <ESC>.
X¥GT ALRM  <«> 157 ALRM == RST ALRM) 3 ganger
-> ->
9
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8.12.4 Visa handelselogg (EVT LOG)

Detta anvands for att visa de 20 senaste handelserna som intraffat under drift. Post O ar den senaste
av de 20 handelserna och post 19 ar den aldsta handelsen. Handelsedetaljerna visar tiden da
haéndelsen intraffade (EVT TIME) samt innehéallet i handelsen (EVT INFO). Se 8.14 Status- och
larmkoder for en forkortning och beskrivning av handelsedetaljerna.

3 8 BX ) ‘;I g ‘ <> ‘ <ed>
FE" HP sekunder IHENB > Ev’ T II..BIS >
2 Tryck pa <UP> Tryck pa <UP>
eller eller
<DOWN>- <DOWN>-
knappen om knappen om
M ovanstaende inte ovanstaende inte <ESC>
‘ [N <> visas. <UILDJ|>3/;/?\10EVE\)/)'\1> visas. <ESC>.
rn .
RELURC’ N lU ' SEt 4ga;19er
Tryck pa <UP> I'HH ""ll\ﬂl PH
eller
<DOWN>- Den tid handelsen Kontrollera
knappen om intraffade, 1,013[sekK] innehallet i
ovanstaende inte handelsen.
visas.
3 i l'l
[N
RUN RP

# Handelse Meddelande Beskrivning

medan "CLr" betyder att handelsen har avlagsnats. "TMPH" som visas i den

.
LLr
nedre sektionen anger en férkortning for larmet.

MPH

‘ "SEt" i den ovre delen av skarmen visar att en specifik handelse har intraffat,
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8.13

Information om position (INFO)

I INFO-laget finns information om olika positioner.

‘ HHHL 3<'_'> ‘ <> <DFWN> (NEDAT)
HUN AP | sekunder INFO - YT_'—J' ,‘DEL >
Tryck pa <UP> eller
<DOWN>-
knappen om
ovanstaende inte
visas.
Nalnkn] <DOWN> 38 8 <DOWN> (NEDAT)
000,00 L5 <DOVXN> ES 9 (NEDAT) Fipt DP >
NEDAT
SOFT VER ™2 | RT @d °
1 <ESC> <ESC>.
i <DOWN> ARS Hﬁi 3 ganger
‘ L‘.UU ‘ <DOWN> ‘ (NEDAT) b NOL -
FULL CL ) ™AD [ PSNT NCS 2
LU
KUN H
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LCD-display Beskrivning
RE20L Modellnamn
1.0.00 Programvaruversion [SOFT VER] "1.0.00"
SOFT VER Datum f6r inmatning av programvara:
/ "2019 MA 21"
2019MA21 Vid SOFT VER-status om<+ > -knappen trycks ned visas datumet och sedan om
<« > knappen trycks ned igen, visas SOFT VER igen.
Kortid [RT]
418 Total anvandningstid for produkten
RT od Ovre "4.18" anger 4 timmar och 18 minuter. Nedre
"0d" anger anvanda dagar.
Intervall for att lagra tid &r en minut.
312 Uppat Full Stroke Time [FULL OP]

FULL OP Detta varde lagras automatiskt efter utford AUTO 2-kalibrering och anger den tid i

sekunder det tar for ventilen att ppna helt fran helt stangd.
297 Tid for fullt slag nedat [FULL CL]

FULL CL Detta varde Iagras" automatiskt eft.(.er utférd AU'!'O 2-kallibrering och anger den tid i
sekunder det tar for ventilen att stangas helt fran helt 6ppen.
Positionssensortyp [PSNT] Potentiometer

PSNT NCS [PTN]
Beroringsfri sensor [NCS]
AbS ANGL Absolut position i vinkel [ABS ANGL].
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8.14 Status och larmkod
Status och larmkoder kan visas pa LCD-skarmen efter behov. Se tabellen nedan for att kontrollera
status och larmkoder, och vidta sedan lampliga atgarder. (Se 8.5 Konfiguration och drift)
Larm i . o . -
kod Forkortning Status / larmnamn Beskrivning eller foreslagna atgarder
Det indik tt 13 tall 0 IIt.
0 LOPA Lokal Operativ Aktiv et indikerar att Iagesstallaren mandvreras manue
Aut tisk
1 CALR u.oma. 'S Den ar aktiv nar automatisk kalibrering pagar.
kalibrering
pagar
2 DIGR Diagnostik pagar Den .élr aktiv nar dieign.ostiktest soonj stegsvarstest,
slagtidstest och sparningstest pagar.
4 PSNH Positionssensor hdg lagesstallaren ar utanfér omradet. Kontrollera det
grans installerade tillstdndet om det hande under drift.
5 PSNL Positionssensor Lo lagesstallaren ar utanfor omradet. Kontrollera det
Grans installerade tillstdndet om det hande under drift.
- Den &r aktiv om det uppstar ett fel i samband med NVM
6 NVMF Kritisk NVM-defekt (Nonvolatile Memory). Initialisera Iagesstallaren med
Default-funktionen och sedan AUTO 2-kalibrering. Om
Icke-kritiskt felet upprepas, byt ut elektronikkortet genom att kontakta
7 NVMW
NVM-defekt tillverkaren eller dennes representant.
Den ar aktiv nar den faktiska avvikelsen ar stérre an den
forinstallda avvikelsen och kvarstar langre &n den
15 dvTO Avvikelse Time Out forinstallda avvikelsetiden. Kontrollera om installiningen ar
l[dmplig eller om det inte finns nagot problem med
ventilens/stalldonets friktion, pneumatiska lackage,
otillrackligt matningstryck.
Den ar aktiv om det finns ett problem med lagesstallaren
. . inuti 1agesregulatorn. Om det upprepas, byt ut
18 PSNF Fel pa positionssensor elektronikkortet genom att kontakta tillverkaren eller
tillverkarens representant.
Den ar aktiv om det finns ett problem med I/P-omvandlaren.
19 ABdS Onormal styrsignal Om det upprepas, byt ut elektronikkortet genom att kontakta
tillverkaren eller tillverkarens representant.
Den ar aktiv nar slaglangden overstiger
ventilens/stalldonets tillgangliga hoga slaglangd. Det
23 TVCH Avstangning av rorelse | tillgéngliga slaget ar redan installt under autokalibreringen.
Hog grans Handelsen skapas inte nar Tight Shut Open anvands.
Aldrande hos ventil/stélldon eller problem i I&gesgivaren.
Den ar aktiv nar slaglangden understiger
ventilens/stalldonets tillgangliga lagslaglangd. Det
24 TVCL Avstangning av rorelse | tillgangliga slaget ar redan installt under

Lo Grans

autokalibreringsprocessen. Handelsen skapas inte nar
Tight Shut Close anvénds. Aldrande ventil/stalldonsenhet
eller problem i lagesgivaren.
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Fel vid

Den ar aktiv nar den automatiska kalibreringen har

29 CALF . ) . . .
automatisk misslyckats. Gor om autokalibreringen efter att ha
kalibrering kontrollerat om det finns nagot problem med
installerat tillstdnd sasom pneumatiska lackor, spakposition
och andra.
Larm . . I . oy
kod Foérkortning Status / larmnamn Beskrivning eller féreslagna atgarder
i B lektronikk k kta tillverk Il
30 STAK Stack Overfléde yt ut elektronikkortet genom att kontakta tillverkaren eller
dennes representant.
36 LPCH Loopstrom hog grans Den ar aktiv om ingangsstrommen 6verstiger 20,5 mA.
37 LPCL Loopstréom Lo Grans Den ar aktiv om ingangsstrommen understiger 3,8 mA.
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